YARISMA ARACI YAPIM KLAVUZU
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|

4

55 7

T

O

o B 8

\

PaRP=aN
L]

# 8 B 5 3 6 35 I 8 9 N % B B N B N N 2 N, 2 2 N M »

-

I

L IZAEEE N

T

R

ABETRZEAN

7

L EBE
IRE”BREE

.

|
=

ZEBEARR

(1/1/] ]

CREERFET

TEENR)

BEEER 5

F]

N Z2au

2
UITTTTT P

u
&z

3
LTI e

l! gu .

4
Wi

(LA LA [ 4 4]

VA 1

4/ )]
e



Montaj Oncesi Gerekli Aletler:

1. Tornavida (ince Yildiz Uclu)




1. Anakart Yerlesimi:

Arac elektronik kart, plastik ana govde, 4 adet M3 somun, 4 adet M3 vida (10mm veya daha kiicik) ve bakir renkli
yukseltici ile anakart platik gdvdeye montaji yapiimahdir.
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Montaj islemi bitmis somun ve yukselticiler gorselde gosterilmistir.
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Elektronik anakarti metal yikselticilerin tizerine 10mm lik M3 vida ile sabitleyiniz.

=T DAY, I R e
lIlllilVllllllllllll
EEEE 0
T Ll
EmEEE
EESEEE .
!-’-'_Hllllllllli
B omm—mew

o =

ImEE:

\ | ImpTEE
8 TSR

Il AT R O g P
ClpmresINEEEEEERYRRE

0O . NN

N ¢ &
aNE







Batarya ve aracin agma — kapatma anahtari montajinda asagidaki uyarilara dikkat edilmelidir.
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— Kablolarin yan bosluktan ¢cikmasi gerekmektedir.
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Batarya montajinda YHB vida
tard kullanilmasi onerilir.

WU UL

i
P4
i
ot
=8
b
L
]
-
ol |
anl
noe
el
1
AE
=1




Acma — kapatma anahtari montaji asagida gosterilmistir.




Batarya ve aracin agma — kapatma anahtari montaj sonu gorseli asagida verilmistir.
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Motor montaji sonrasi gorinim asagidaki gorselde verilmistir.
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Motor kablolari plastik govdede bulunan kablo yollarindan st kisma gecmelidir.
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Motor kablolari anakart tzerinde bulunan soketlere yerlestirme islemleri yapilmalidir. Motor ¢iktiklari alan tarafindaki
Motor 3 ve Motor 2 yazan kisimlardaki soketlere takilmalidir.
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4. Serbest Tekerlek Yerlesimi:

Aracin 6n kismina serbest tekerlegin yerlesiminin yapilabilmesi icin kademeli olarak yerlestirebileceginiz kisimlar vardir.

Bu kisimlardan isteginize gore yerlesim yapabilirsiniz.
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Cizgi izleme sensorunu plastik govdeye M3 vida ile sabitleme islemi yapilmaldir.
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Engel algilama sensori montaj sonrasi gérinimu:
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9. Mesafe Sensorii Baglanti Kablosu Montaji:

Mesafe sensori HC-SRO4 elektronik anakarta verilen pinlerin numaralarina goére jumper kablo ile baglanmasi
gerekmektedir.




Mesafe sensorii HC-SR04 lzerinde pin isimleri yazan Gnd, Echo, Trig ve Vcc pinleri asagida gosterildigi gibi baglanmasi
gereklidir. Baglantilar elektronik anakartin altindaki pinlerle olmaktadir.
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Baglanti Pin Atamasi:
Elektronik Anakart Pin ismi  HC-SR04 Pin ismi
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HC-SR04 sensoruntn elektronik anakarta montaj sonrasi gorinimau:
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Cizgi izleme sensorinu QTR8A asagida gosterilen sekilde jumper kablolar ile baglantisin yapiniz. Sensore baglanti

yaparken yazi yazan kismin hemen altindaki pinlere baglanmasi gerekmektedir.
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Baglanti Pin Atamasi:

Elektronik Anakart Pin ismi QTR8A Pin ismi
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HC-SR04 sensoruntn elektronik anakarta montaj sonrasi gorinimu 1:




HC-SR04 sensoruntn elektronik anakarta montaj sonrasi gorinimu 2:
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11. Arac Batarya Yerlesimi:

Bataryalarin kutuplarinin ( + ve — isaret yerleri) dogru bir sekilde takilmasi aracin dogru sekilde calismasini 6nemli

derecede etkiler. Yanlis takilan batarya araca hasar verme veya bozulma gibi sikintilar ortaya cikartabilir. Asagida
belirtildigi gibi bataryalar batarya yuvalarina takilmasi saglanmalidir.
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MONTAJ ISLEMI TAMAMLANDI
GOSTERMIS OLDUGUNUZ GAYRETTEN DOLAYI
TESEKKUR EDERIZ

Artik yazilim calismalari icin
hazinz ©




